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TOJMHE.
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j€ 4iaH KOMHCH]€ 3aIl0CIICH:
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2. np Bemko Ilotkomak, penoBHu npodecop, YHO: Pobotuka, 28.03.1995., EnekrpoTeXHHUKH
(axynrer, YauBep3uret y beorpany
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natyMm usbopa y 3Bame: 20.11.2003., @akynTer TeXxHUUKNX Hayka, Y HuBep3ureT y Hosom Cany
4. np ®umun Kynuh, Banpennu npodecop, YHO: AyromaTtrka u ynpasibame, JaTyMm u3dopa y
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5. mp Hparan llenumuja, penosau npodecop, YHO: MexaTpoHnuka, poOOTHKA ¥ ayTOMaTH3aIlHWja,
natyMm usbopa y 3Bame: 04.10.2007., @akynTer TeXHUUKNX Hayka, Y HuBep3ureT y Hosom Cany
6. np bpanucnas Bopogan, penosuu npodecop, YHO: MexaTponnka, poOOTHKA 1 ayTOMaTH3aIlHlja,
nmatym m30opa y 3Bame: 13.03.1998., dakynteT TeXHUUKHUX HayKa, YHHBep3uTeT y HoBom Camy
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III HACJOB JOKTOPCKE JUCEPTAIINJE:
CHHTE3A U PEAJIM3AIIMIJA IBOHOXHOI” XOA ITYTEM ITPUMUTHBA

IV TIPEIJIEA AOKTOPCKE JJUCEPTALUJE:
Hagectn kpartak cazipikaj ca Ha3HaAKOM Opoja CTpaHa, IOTJIaBJba, CIHKA, IeMa, TpaiKOHA U CII.

Joxkropcka mucepranmja Mupka PakoBuha je Hammcana Ha 119 crtpama. Jluceprammja campxu 6
moryiaBjba M 2 pomaTtka, 66 cimka W 2 Taberme. Ha kpajy cBakor moriaBjka je Aara KopuirheHa
nuteparypa. TekCT qucepranuje je OpraHu30BaH o ciieachiM moriaBbuma:

1. VBox

2. OCHOBHH ITOJMOBH BE3aHU 3a XO/1 M FeroBe CIeIM(PUIHOCTH

3. ITacuBHHM X0Ia4M U JOCAlAIhe METOJIE 32 CHHTE3Y M pealli3alujy Xo/1a JBOHOXKHUX poOoTa

4. I'enepucame xoa KopuinhemeM IPUMUTHBA

5. T'enepucame xo/1a 3a KpeTame y HeCTPYKTYHPaHOj OKOJIMHU

6. 3akspyuak

Jonarax A. Mozen XyMaHOUIHOT poOoTa

Honarak b. Anpoxcumarja GyHKIMja IPUMEHOM IOTIIOPHUX BEKTOpa




\4 BPEJHOBAE NOJEJUHUX JEJOBA JOKTOPCKE JUCEPTAIIMJE:

Hacnos pana je jacHo hopMymricaH U y MOTITYHOCTH yKa3yje Ha caapikaj paja.

VY npBoM mornaBiby Cy Jara YBOJHA pa3Marpama Koja ykasyjy Ha MOryhHOCTH HpHMeHe JIBOHOXKHHUX
XYMaHOUIHUX POOOTa Y YOBEKOBOM OKPYKeHY. YKa3aHO je Ha Crenn(pUIHOCTH YOBEKOBOT OKPYKEHa 1
HaBEJICHU CYy 3aXTEBHU Koje poOOoT Tpeba J1a MCIIYHH 33 KPeTamhe y TAaKBOM OKpYXkemy. [loctaBibeHe cy JBe
xunrese. [IpBa xunoresa je na je Moryhe Ha ocHOBY MHQOpMauuja 0 HaMEpaBaHOM KpeTamy U CTamby
OKOJIMHE M3BPIIUTH CHHTE3y KpeTama M300poM M KOMOMHAIIMjOM jeTHOCTaBHUX O0a3WYHUX MOKpETa KOju
ce Ha3WBajy NPUMUTHBH. Jl[pyra XumIores3a je Aa je TOKOM H3BpIlIaBama X0/a, 0e3 HEroBOr NPEKna,
Moryhe MemaTH MapaMmeTpe KpeTama Kao INTO Cy Op3uWHAa XO0ja, JAY)KHHA KOpaka, ImpaBal] KpeTama U
BUCHHA I0JM3alka HOre TOKOM mpeHocHe ¢asze. [loroM cy mnpukazaHu NOpBU pPE3yNTaTH KOjU Cy
NOCTUTHYTH Yy OOJAacTH CHHTE3€ W peaj3alyje BEeIITayKor JBOHOXHOI XoJa. Ha kpajy yBoaHOr
TIOTJIaBJba JIAT j€ Ca)KEeTaK OCTAaTKa AUCEpTaIlHje.

VY mpyrom moriaBiby Cy JaTa 00jamImkerha OCHOBHHX IIOjMOBA BE3aHHX 32 JBOHOXKHY JIOKOMOIIH]Y: XOJ,
HA4YMH X0/1a, KOPaK, YCJIOB MOHOBJLUBOCTH XO/1a, YCJIOB IIEPHOIMYHOCTH X0/1a, CHMETPUYaH KOpaK U X0/,
perynapaH XoJ ¥ oclioHauka moBpiunHa. Takohe cy yBelneHH U MOJMOBH JUHAMHYKOT OajlaHca M Tauyke
HyJla MOMEHTA, QJIA Cy OBU TI0JMOBH JIETAJbHHjE OMTUCAHH, 300T BAKHOCTH KOjy HIMa]y y 3a/1alliMa CUHTE3e
U peaym3aliije JBOHOKHOT X0/a.

VY 1pehem mnornaBby Cy mNpuKaszaHM Jocajallibid pe3ysiTata W3 O0JacTH TeHEepHcamba JBOHOXKHOT
BEIITA4YKOT XoAa. [IpBo je omnucaH KOHLENT 10 KOM X0J1ajy MacuBHU Xojauu. HakoH Tora je npesicTaBibeH
MOJIYMHBEP3HU METOJ, TPBH CHCTEMaTH4aH METOJ 3a CHHTE3y AWHAMUYKM OallaHCHpaHOr xoxa. Y
HACTaBKy IIOTJIaBJba Cy HA jacaH HAYMH IPEJCTABJbEHE CBE HAJBAXHHUjC METOAC 3a pealu3anujy
BEILTAYKOT X0/1a KOj€ C€ KOPHUCTE 32 KPETamhe CaBPEMEHNX XyMaHOMJHHUX poooTa.

Y 4eTBpTOj TTABH je YBEIEH I10jaM NPUMHUTHBA U OIMHCAHE CY BUXOBE KapakTepucTuke. [IpBo je ommcan
HAa4YMH 3a TeHepUCambe XO0Ja MPUMEHOM MPUMHUTHBA Ha KMHEMAaTCKOM HHBOY, & y HACTaBKy IJIaBe Cy
NpUKa3aHa JBa Pa3/IMuuTa MPUCTYIA 33 YIPaBJbakhe Pealn3aldjoM MPUMHUTHBA: IPUMEHOM HOTIOPHHUX
BEKTOpa W 33/1aBa-eM LUJBHOT MoJioXkaja. Ha kpajy rinaBe cy meTasbHO ONHCAaHU CBH IPUMHTHBHU KOj€ je
Om10 MOTPEOHO YBECTH J1a OW ce W3BPIIIIIA CHHTE3a U pealln3airja Xoa.

VY meroj TmaBM je AETaJbHO ONMMCAH MOCTYMAaK peann3alidje XoJa KOjU je WIyCTPOBaH CHMYIAIHjoM
KpeTama KopulihemeM IUHAMHYKOT MOJeNia XyMaHOUAHOr pobOota. Ha moyerky riaBe je ommcaHa
CTPYKTYpa YIPaBJbaYKOT CUCTEMa YHjH j€ 3a/aTaK Jia Ha OCHOBY 3aJlaTHX MapaMerapa KpeTama cpadyHa
ymnpaBjbamkbe Koje he o00e30eauTH peanuzanyjy CHHTETH30BAHOT Kperama. [lomro ce mnpuinkoM
KOMOWHOBama MPUUMTHBA HE BOJU padyyHa O JUHAMHYKOM OalaHCy, Y CKIOIY yIPaBJ/hauyKOT CHCTEMA je
yBEJCH M OJIOK 332 KOPEKLHMjy CHHTETHU30BAaHOT KpeTama Tako Ja JAWHAMUYKU OanaHc Oyne ouyBaH. Y
HACTaBKY IJIaBe MET je TMPUKA3aH X0 KOjU C€ Y MOTIIYHOCTH Pealii3yje UCKJbYYHBO IIPUMCHOM MPHUMUATHBA
Y TPUKa3aHu Cy Pe3yJTaTH Y KOjHMa Ce BPILH ,, on-line“ npoMeHa Op3nHe X0/a, Ay>KUHE Kopaka, mpaBla
KpeTama U BUCHHE IM0JM3aba HOore TOKoM npeHocHe (ase. [TomTo ce TOKOM X0[a CUMYITaHO peau3yje
BUILIE MPUMHTHUBA, jJaBUO C€ MPOOJeM HECHHXPOHHU3AIMje, OJHOCHO HEHCTOBPEMEHOI 3aBpIIETKa J1Ba
NPUMHUTHBA KOje ce peanu3yjy y ckiomy uctux (aza. Jlommn eQexTr HeCHHXpOHH3aNnje Cy ce MoceOHo
WCTIOJBIUTN TIpH BehnMm Op3mHamMa Xofa, jep je yciieq HemoTpeOHOT 3ayCTaBJhaha W TIOHOBHOT TTOKPETarmha
EKCTPEeMHUTETA JI0JIa31II0 JI0 HATJIMX [IPOMEHA I10JI0Kaja TauKe HyJla MOMEHTA M yrpoKaBama JUHAMUYKOT
Oananca. /la 6u ce Taj mpobieM MHUHHMMH30BA0O, YBEICH je QJIrOpUTaM 3a YYCHE U IOJCLIABAE
napameTapa MpUMHUTHBA.

VY 3akby4Ky je HaT KPUTUYKH OCBPT HA MOCTUTHYTE pE3y/iITaTe M HaBEICHH Cy MpPaBLUU HaJber
UCTpaXuBama. Y nomamuma A u b je mat onuc AHHAMHYKOT MOJIeNIa XyMaHOHHOT po0oTa 1 00jalllkbEeH je
MOCTYIIAK MPUMEHE MOTIOPHHUX BEKTOPA 32 allPOKCHMAIIH]Y (YHKIIHja.

VI CIIMCAK HAYYHHUX U CTPYYHUX PAJJOBA KOJU CY OBJAB/bEHU NJIN
INPUXBAREHHU 3A OBJAB/BUBAIGE HA OCHOBY PE3YJITATA HCTPAXKUBAIbA Y
OKBHPY PAJIA HA TJOKTOPCKOJ JUCEPTALINJA

TakcaTUBHO HABECTH Ha3WBE PajioBa, Te W Kaaa cy obOjaBibeHW. [IpBO HaBECTH HajMame jedaH paj
objaBipeH mwin mpuxBaheH 3a o0jaBpUBamke y daconucy ca ISI nmcre 0OHOCHO ca JUCTe MUHHCTApCTBA
Ha/UIS)KHOT 332 HAyKy KaJa Cy y MUTamby JAPYIITBEHO-XyYMaHHCTHUKE HayKe WIIM paZioBe KOjH MOTY
3ameHUTH 0Baj ycioB 1o 0l.jamyapa 2012. roxune. Y cimydajy pamoBa mpuxaheHHX 3a 00jaBJbHBambE,
TaKCaTHMBHO HABECTH HA3WBE PaJIoBa, I/ic ¥ Kajaa he OuTu 00jaBJbCHH U MPUIIOKUTH MTOTBPAY O TOME.
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VII  3AK/bYYIIM OJHOCHO PE3YJITATH HCTPAJKUBAIBA

VY Te3u je mpukazaH HOBH METOJ 33 CHHTE3Y U peai3alijy ABOHOKHOT BEIITAYKOT XO/a KOjU Ce 3aCHHBA
Ha YyIOTpeOH jeTHOCTABHUX ITOKPETA YHjUM j¢ KOMOWHOBamkEeM MOTyhe peann3oBaTH KOMIUIEKCHE ITOKPETe
Kao IITO je XOl, a YHjU Ce MapaMeTpH MOTy MEmaTH TOKOM Kperama. Tume cy morBplene cmenche
XHIIOTE3€ KOje CYy MOCTaBJbeHE Y TE3U:

e 1a je moryhe Ha ocHOBY MH(]oOpManuja 0 HaMEpaBaHOM KpETamy U CTamba OKOJIMHE U3BPIINTH
CHHTE3y KpeTama M300poM M KOMOWHAILIMjOM jeJHOCTaBHUX 0a3MYHMX IOKpETa KOje ce Ha3MBajy
NPUMHUTUBH U

e Ja je TOKOM M3BpIlIaBama X0ja, 0e3 BEeroBor npekuaa, Moryhe Memaru napamerpe Kperama Kao
mro cy Op3MHA Xoja, Ay)KMHa KOpaka, IpaBall KpeTarma W BHCHHA MOAM3amka HOTE TOKOM
npeHocHe dase.

IoTBpaa xumoTre3a je gata Kpo3 eKCIEPUMEHTANHE pe3ysitare KOju Cy CIPOBEACHH CHUMYJNAIHMjOM Ha
JMHAMHYKOM MOJIENy XyMaHOHIHOT poOora. Ha ocHOBY noOujeHuX pesynrara U3BEeIeHH CYy IOAATHU
3aKJbYUIlM © OTBOPEHH CY JaJb MPABLH 33 HCTPAKHUBAUKU Pajl y OBOj 00IacTH.

VIII OHEHA HAYHUHA ITPUKA3A U TYMAYEA PE3YJITATA HCTPA’KUBAIBA
EXCIUMIINTHO HAaBECTH MO3UTHBHY WM HETATHBHY OICHY HaYMHA IPUKa3a U TyMadema pe3yiraTa
HCTpaKMBamba.

Hucepranuja je 1oO6po CTpyKTypHpaHa, a JOOMjCHN pe3yITaTH UCTPAKUBAA CY HMPETJIeAHO MPUKa3aHu 1
JaCHO M CHCTEMATCKH U3JI0KCHU. Y3 CBE NIPUKAa3aHe Pe3yNITaTe U YBEJCHE HOBUHE CY JlaTa U oarosapajyha
oOpasznoxkema. Kopuirhena nureparypa ykasyje Ja Cy pa3MOTPEHH AaKTYCJIHM CTaBOBU BE3aHH 3a
MpoOJIeMaTUKy CHHTE3¢ M pealu3aliije ABOHOXKHOT xoja. KomucHja mpemMa TOME KOHCTaTyje na cy
MPHUKA3aHUM PE3yJITaTHMa jaCHO MOTBPl)EHE MOCTaBEH-CHE XUITOTE3E OBE IUCEPTALIH]C.

IX KOHAYHA OIIEHA JOKTOPCKE JUCEPTAIIMJE:

ExcnmmuuTHO HABECTH /A JIM JUCEpTanyja jeCTe I HIje HAIFCaHa y CKIay ca HaBEICHUM
00pazioxemeM, Kao 1 Jia I OHa Ca/Ip>KU WK HE CaJp)Ku cBe OuTHE eneMenre. JlaTh jacHe, Mpely3He 1
KOHIIM3HE OJTrOoBope Ha 3. U 4. nuTame:

1. [a nu je nucepTaiyja HarMcaHa y CKiIaay ca o0pasiioKemheM HaBeJCHUM Yy NIPUjaBH TEMe
Jucepranyja je HamucaHa y CKJIaay ca oOpasiioKEHEM M LUJbEBUMa HCTpaXKHMBamba KOje je KaHAWuAaT
MIPEAJI0KNO NPUIINKOM TIPHjaBe TEME.

2. Ja mu nucepranuja caapku cBe OUTHE eIeMeHTe
Hucepranuja cagpxu cBe OUTHE €IEMEHTE: jaCHO Cy MOCTaBJbCHU NPEAMET M LUJBCBH HCTPAKHBAA,
MMOCTaBJLEHE CY JIBE XUIIOTE3E U y TOKY paja Cy KopulrheHe aJieKBaTHE HCTPaXKMBAYKE METOJIC.

3. [o uemy je nucepTanyja OpUTrHHANIAH JONPHHOC HAYLIN
VY nucepTanuju je NpeiokeH IMOTITYHO HOB METOJ 33 CHHTE3Y M peaM3aljy AMHAMUYKN OajaHCHpaHOT
JIBOHOXKHOT X0Jja XyMaHOMJHUX pobora. [Ipenyoxken mMeron je rmokaszao na je moryhe peanuzoBatu Xon
KOjH je cacraBibeH oJ1 0asMyHMX HOKpera — npuMuTuBa. [lomro je yBeneHa Be3a m3mely mapamerapa
HaMepaBaHOI KpeTama W rapamerapa NMpUMHTHBA, oMoryhena je ,, on-line mpomeHa Kperama poOOTa,
IITO je OCHOBHH TIPEAYCIIOB 3a e(hUKAaCHO KPeTame ABOHOKHHUX POOOTa Y HECTPYKTYHUPAHO] OKOJIHHHU Kao
IITO j& YOBEKOBO JKMBOTHO U PaJHO OKPYKEHE.

4. Henocrauun nucepranuje v \1.MXOB YTHLA] Ha PE3yJITaT HCTPAXKNUBaba
JlokTopcka ucepralyja He caJpiKu He0CTaKe KOju O yTHIAIN Ha pe3yJTaTe UCTPAXKHUBAba.




X HOPEJJIOT:

Ha ocHOBY yKyITHE OIleHE AHcepTaIyje, KOMHUCHja MpeIaxe:

Ila ce JoKTopcka muceptanuja mox HacimosoM: ,,CUHTE3A U PEAJIM3ALIUJA IBOHOXHOI' XOJA
[IYTEM ITPUMHNTUBA® npuxsaru, a kauaugaty Mupky Pakosuhy omo6pu ogdpana.

HABECTU UME U 3BAIE YWIAHOBA KOMHCHUJE
IMOTIIMCH YIAHOBA KOMUCHIE

[MOTITNC YIAHOBA KOMUCHIJE:

1. Ilpencennux:

ap Hyman Cypna, npodecop eMepuTyc

2. Ynan:

np Bessko IToTkomak, peioBHU mpodecop

3. Ynan:

1p 3opa Komosuh, pegoBam mpodecop

4. Ynan:

np @unun Kynuh, Baapensau npodecop

5. YUnan:

1p Hparan lenuja, penoau npodecop

6. MenTop:

np bpanucnas bopogar, peosau npodecop

HATIOMEHA: Unan komucHje KOji He JKeJX /1a TIOTIHIIE H3BEIITa] jep ce HE CIIaXe Ca MUIIJbEHEM
BelimHe YIaHOBa KOMUCH]E, AYKaH je Ja YHeCe Y U3BEITaj 00pa3iokeme OJHOCHO pasjiore 300T KOjuxX HE
JKEJIH /1a TIOTIUILE U3BEIIITa].



